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Da (label stapler, welchc in engen Raumen ver- 
kehren. (lurch ihre Lange unci nicht ausreichende 
Wcndeinoglichkeit oft hehindert sind. hat man 
das Fahrgestcll in zwei Telle zerlegt. welchc mit- 
einander um eine Vertikalachse gelcukig verhunden 5 
sind. 

Audi die Ertindung bczieht sich auf einen der- 
artigen Gabelstapler mit an den Hinterteil des Fahr- 
gestelles angelenktcm Vordertcil. 

Wahrend aber bei der l>eka % nntgewordenen Form 10 
der hintere Fahrgestelltcil die Triebradcr cnthalt und 
die Schwenkbarkcit des vorderen. den Hubmast 
tragcuden Teiles lediglich der Lenkung dicnt und 
seine Schwenkbarkcit begrenzt ist, weist nach der 
Erfindung der Vordertcil den Antrieb in der VVeise 15 
auf. dali seine beiden Rader durch je einen Antricbs- 
motor unabhangig voneinander angetriebcn werden. 
AuQerdem ist hier die Anlenkung des Vorderteiles 
so gctroffcn. dali eine Verschwenkbarkeit bis zu etwa 
90° nach jeder Seite gegenul>er der Fahrzcuglangs- ao 
achse moglich ist. Her hintere Teil weist die Kraft- 
quclle fiir die Antriebsmotoren iin Vordertcil. den 
Fahrerplatz. die Bediemmgselemente usw. auf. 
wahrend der Hubmast wie audi bei der bekannten 
Form starr oder neigbar auf dem Vorderteil ange- 35 
orduet ist. 

Die I lorizontalschwenkung des Vorderteiles und 
damit auch die Lenkung des Staplers erfolgt dadurch, 
daO jeder der Ixndcn Antriebsmotoren unabhangig von 
dem andercn hcxiiglich Drehrichtung und Drehzahl 30 
gesteuert werden kann. Das Gelenk zwischen dem 
\ order- und Hinterteil ist mit Riicksicht auf eine gute 
Lcnkbarkeit und VVendigkeit moglichst nahe an einem 
in der Mittc zwischen den Vorderradern errichteteu 
Lot angcordnet. Wenn bei seitlich cingeschwenktem 35 
Vordertcil das Gcwicht des Hinterteiles allein nicht 
mehr zur Aufrechterhaltung der Standfestigkeit aus- 
reicht. kann vorzugsweisc an der der Fahrzcugmitte 
zugekehrten Seite des verschwenkbaren Vorderteiles 
em mit diesem verbundenes Zusatzgewicht angebracht 40 
werden. 

In den Fig. 1 bis 3 ist 1 der Hinterteil mit den er- 
forderlichen Aufbauten, der sich auf die Rader 2 
stutzt und einen Au sieger 4 aufweist. an dem mit 
einem Gelenk 7 der Vorderteil 8 horizontal schwenk- 45 
bar angelenkt ist. 

Dieser Vorderteil txagt die Rader 3 mit den sie un- 
abhangig voneinander bewegenden Antriebsmotoren. 
den Hubmast 5 mit dem Lasttrager6 und den Bewe- 
gungsgliedcrn fiir Hubmast und Lasttrager sowie das 50 
Gegengewicht 9. 

Fig. I ist eine Seitenansicht. und 

Fig. 2 zeigt das Gerat von ohen mit nicht ausge- 
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Fig. 3 das Gerat bei um 90° nach links geschwenk- 
tem Vorderteil darstellt. 

P.VTKN T ANSI* MCC1IE: 

1. Gabelstapler mit schwenkbarem. den Hub- 
mast tragendem Vorderteil des Fahrgestelles, der 
an einem Ausleger des hinteren Fahrges tell teiles 
um eine Vertikalachse drehbarangeJenkt ist.gekenn- 
zeichnet durch eine solche Hohe des Auslegers (4). 
daB der Vorderteil bis zu etwa 90° nach l>eiden 
Seiten geschwenkt werden kann. 

2. Gabelstapler nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet. daB die beiden Rader (3) des vorderen 
schwerrkbaren Vorderteiles unabhangig voneinan- 
der durch je einen nach Drehzahl und Drehrichtung 
willkurlich steuerbaren Antriebsmotor angctriehen 
werden. 

3. Gabelstapler nach Anspruch I und 2. dadurch 
gekennzeichnet. daB die Drehzahlen und Drehrich- 
tungen der am Vorderteil (8) untergebrachten An- 
tridismotoren von dem auf dem Hinterteil (1) an- 
geordneten Fahrerplatz aus gesteuert werden. wo- 
bci der Hinterteil auch die Kraftquelle zur Spei- 
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* 4. Gabelstapler nach Anspruch 1 bis 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Schwenkung des Vorder- 
teiles dttrch die Veranderung der Drehzahlen und 
-richtungen der Antriebsmotoren und damit der 
den Vorderteil stiitzenden Triebrader (3) er- 5 
folgt. 



5. Gabelstapler nach Anspruch 1, gekennzeichnet 
durch ein an der Ruckseite des schwenkbaren Vor- 
derteiles (8) angebrachtes Gegengewicht (9). 
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